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KABLOSUZ HABERLESME YARISMASI

Halil ibrahim CETIN

Elektronik ve Haberlesme Mdhendisligi Ogrencisi

Kocaeli Universitesi, Elektronik ve Haberlesme Miihendisligi 4.sinif d&rencisiyim.
Havacilik sistermleri, nesnelerin interneti ,gdrintl isleme gdmul sistemler gibi
konulara ilgi duyuyorum

Kendimi bu alanlarda arastirmalar yaparak , projeler Ureterek gelistirmeye
calisiyorum.
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|OT TABANLI WEB _
ARAYUZ KONROLLU
AKILLI iITFAIYE ARACI

Bitirme projem kapsaminda yaptigim akilli itfaiye
aracl projesidir.

Aracin MQTT’i brokerini VPS Gzerinden kendim
olusturdum ve arac¢ kontrol bilgisayar! olan
Raspberry Pi 5 ve Web sayfasi bu sekilde
haberlesmektedir.

Aracin sasi tasarimi ve elektronik komponent
tutuculari daha stabil bir sistem olmasi amaciyla
tarafimca tasarlanmis . 3B parcalar SolidWorks
Uzerinden tasarlanip 3B yazicl ile basiimistir.Sasi
ise sunta malzemeden Lazer CNC ile kesilmistir.
Aracin kamera haberlesmesi Owncast sayesinde
VPS Uzerinden saglanmistir.

Projede kullanilan araylz
http://halilibrahimcetin.com.tr Gzerinde
yvayinlanmis ve kontrolin kolay bir sekilde

yapilabilmesi icin basit bir araylz tasarimi tercih

edilmistir.
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IOT TABANLI OTOMOBIL
KONTROL VE TAKIP
UYGULAMASI

MUhendislik Tasarimi 3 dersi kapsaminda yapmis
oldugum loT projesidir.

e 3D model hari¢c her sey tarafimca
vaplimistir.Projede arac¢ bilgisayari olarak
Raspberry Pi 5 kullaniimisitir.Arac icindeki
komponent haberlesmesi python ile yaziimistir.
Kullanicr araylzU android isletim sistemi icin
Android Studio kullanilarak Java dilinde
vazilmistir.Ayrica GUI tasarimi tarafimca
tasarlanmistir.

e Kullanici ile ara¢c MQTT haberlesme protokolU ile
haberlesmektedir.
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IOT TABANLI UZAKTAN KONTROL EDILEBILIR
ROBOT KOL TASARIMI

MUhendislik Tasarimi - 2 dersi kapsaminda yapmis oldugum loT projesidir.

Projede Raspberry Pi 4 kullanarak Linux sistemler hakkinda deneyim sahibi
olunmasi amaclanmistir.

e Servo motorlar ile gerceklenen 3 eksenli robotik kola ,PWM sinyalleri Raspberry

Alici

tarafindan gonderilmektedir.

e Raspberry’e gdnderilen veriler Wi-Fi araciligiyla kablosuz sekilde Python Uzerinden
tkinter kGtlUphanesi ile yapilmis araylzle gdnderilmektedir.

¢ Aynl zamanda robot kol hareketleri anlik olarak ayni araylzde matplotlib

kUtUphanesi sayesinde kartezyen koordinat sisteminde gorsellestirilmektedir.
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|OT TABANLI HAVA
DURUMU TAKIP SISTEMI

MUhendislik Tasarimi 1 dersi kapsaminda yapmis oldugum loT projesidir.
Bu proje sayesinde loT hakkinda detayli bilgi sahibi olup bu sistemlerin

Canli Sensér Verileri gerceklenmesini kavramis oldum.
e Donanimsal olarak ESP32 , sicaklik ,nem ve yagmur sensori
Sicakllk Nem Rakim Basing Sensér Kurulugu kullaﬁ||m|$tlr,

e Sensodrlerden alinan veriler Firebase yardimi ileLocal’'de
HTML,boostrap 5 ve javascript kullanilarak olusturulan sitede anlik
olarak gosterilmis ve gorsellestirilmistir.

e Bu proje kapsaminda C ve C++ deneyimime katkida bulunmus olup
ayni zamanda database sisteminin calisma mantidr kavranmistir.

MERKUT ORTA IRTIFA ROKET

TEKNOFEST 22 kapsaminda Lavira Merklt Roket Takimi blnyesinde
vapmis oldugumuz 352cm boyutundaki orta irtifa roketimizdir.

e HenUz lisans egitimimin ilk yilinda dahil oldugum bu projede gémull
sistemlerin Uretimi ve test asamalari hakkinda bircok deneyim elde
ettim.

e Ayni zamanda da mekaniksel anlamda Uretim ve tasarim asamalari
hakkinda bilgi edindim.

e Yarismada tum rapor ve test asamalarini basariyla gecerek finalist
olarak Aksaray Hisar Atis Alani'na gitmeye hak kazandik
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LIVA INSANSIZ HAVA ARACI

#MilliTeknolojiHamlesi kapsaminda takim kaptanhgini ve
kuruculugunu yaptigim AHTER IHA TAKIMI biinyesinde
yapmis oldugumuz ve henliz gelistirme asamasinda olan
sabit kanat insansiz hava araci projesidir. IHA’nin temel
odagi istihbarat toplamadir ve sistemleri bu amaca uygun
tasarlanmaktadir. Oniimiizdeki senelerde umarim SUAS
ve TEKNOFEST gibi yarismalarda buUyuk basarilar elde
edecektir.

MATLAB ILE MOBESE ARAC
TAKIP SISTEMI

imge isleme dersi kapsaminda yaptigim
goérintu isleme projesidir.

MUhendisligin farkli dallari ve prensiplerini
O6grenmeye ve deneyimlemeye olan
istegim ylUzinden goérintl islemek icin
populer yol olan python yerine MATLAB
kullanarak bu program hakkinda da
tecrUbe sahibi olmak istedim



GERCEK ZAMANLI DRONE TANIMA
VE TAKIP SISTEMI

Bilgisayarla Goru dersi kapsaminda yapmis oldugum projedir.

Proje icin 1100 fotograftan olusan bir veriseti ile model editilmis
olup daha sonrasinda bu model kullanilarak gerekli
optimizasyonlar yapilmis ve sonucunda gercek zamanli
gdbruntlden drone tespiti yapilmistir

DENETIMLI MAKINE OGRENMESiIi KULLANARAK TRAFiK
LEVHALARININ DURUMUNU TAHMIN ETME

Makine Ogrenmesi dersi kapsaminda yapmis oldugum makine
OJrenmesi projesidir.

ve RFC Accuracy Degerleri

Bir makaleye konu olan trafik levhalarindaki reflektivite degerlerine
gbre durumlarint tahmin etme konusu hakkinda makine dgrenmesi
yontemleri kullanilarak yapilmis olan makine é6grenmesi projesidir.
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Projede ANN,SVM,RFC gibi yontemlerin Accuracy,Precision,Recall
ve F1-Score gibi degerleri karsilastirilarak optimum tahmin
bulunmaya calisiimistir.




220V-15V DC GUC KAYNAGI

Lisans egitimimin ilk yilinda Mihendislik Uygulamalarina Giris dersi
kapsaminda yapmis oldugum gU¢ kaynadi projesidir.

e Proje kapsaminda 220V AC girisli 0-15V DC cikisl ayarlanabilir bir
glc kaynagdi tasarlanmis ve akabinde Uretilmistir.

e Proje PCB tasarimi ve basimi tarafimdan yapilmis olup . Henlz lisans
egitimimin ilk yilinda Altium programi ve devre tasarimi hakkinda
deneyim sahibi olunmasi amaclanmistir.

Mikroislemciler dersi kapsaminda MSP430G2553 ve RC522 RFID okuyucu
kullanarak yaptigim RFID kart okuma sistemidir.
* Sistem prensip olarak , tanimli olan karta tepki vererek LED diyotu
yakmaktadir.
* Bu proje kapsaminda assembly ve C ile kodlama hakkinda bilgi edinip
Altium ile devre tasarimi ve gerceklenmesi hakkinda tecribe edindim.

PMOD DPOT

Sayisal Tasarim dersi kapsaminda yaptigim dijital potansiyometre projesidir.
* Bu proje sayesinde tersine mihendislik prensiplerini uygulamayi éJgrenip
PMOD DPOT tasarimina bakarak Altium programi Gzerinden PCB tasarimini
yvapip fiziksel olarak devre kartini bastim
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