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Hakkimda

Kocaeli Universitesi Elektronik ve Haberlesme Miihendisligi boliminden mezunum. Havacilik ve
muhendislige karsi tutkuluyum. Gomli sistemler ve Nesnelerin interneti alanlarinda bircok
projeyi basariyla tamamladim. Kendimi surekli gelistirmeye ¢alisiyorum ve su ana kadar |oT ve
gomulu sistemlerle ilgili bircok projede yer aldim.

BECERILER

e C « MQTT o Altium o Linux

e CH « Nesnelerin Interneti(loT) o SolidWorks  Makine Qgrenmesi

« Python « HTML/JS/CSS « Android « Goruntu Isleme
DENEYIM
Dogus Yayin Grubu Aralik 2025 - Halen

Uzun Dénem Stajyer

« STAR TV Teknik Studyolar stajyerligi kapsaminda sdzlesmeli olarak "Teknik Asistan" olarak calismaktayim.Gorev
tanimlanim arasinda yayin studyolarinda bulunan kamera sistemlerinin , reji haberlesme baglantilarini kurmak ve
yayin ekipmanlarinin reji odasindan kontrolt bulunmaktadir.

ITEP Innovation Agustos 2025 - Ekim 2025

Yazilim Gelistirici

« ASELSAN icin Qt kullanarak insansiz su Ustl araclari (USV) icin kontrol araytzleri gelistirdim. Otonom deniz
araclarinin guvenilir calismasini saglamak amaciyla donanim ve yazilim bilesenlerini entegre ederek gercek
zamanl kamera verisi gorunttleme araylzu uzerinde ¢alistim. GUI gelistirme ve savunma teknolojisi projelerinde
sistem entegrasyonu konularinda pratik deneyim kazandim.

TCDD Teknik Agustos 2025 - Eylul 2025

Stajyer

« Stajim sirasinda endustriyel otomasyon projelerinde ¢alistim ve kontrol sistemlerinin tasarimi, programlanmasi ve
bakiminda dogrudan deneyim kazandim. Cesitli otomasyon cihazlari igin Modbus haberlesme protokollerini
uyguladim, sistem teshisleri gerceklestirdim ve operasyonel verimliligin optimize edilmesine katkida bulundum. Bu
deneyim, profesyonel bir mihendislik ortaminda galisirken elektronik, gomulu sistemler ve endustriyel otomasyon
konularindaki teknik becerilerimi gelistirmemi sagdlad.

Dogus Yayin Grubu Temmuz 2025 - Agustos 2025
Stajyer
Stajimi Olcme ve Bakim departmaninda tamamladim. Bu stre zarfinda cesitli elektronik yayin ekipmanlarinin
onarimini, ayrica bir¢ok yayin sisteminin tasarim ve kurulumunu gerceklestirdim. Bunun yani sira televizyon
yayinciligindaki haberlesme hakkinda detayl bilgi edindim.

Ahter Havacilik Takimi Temmuz 2023 - Aralik 2025

Takim Kaptani
Temmuz 2023'te Ulkemize deger katacak projelerden biri olan insansiz hava araci gelistirmek amaciyla

#MilliTeknolojiHamlesi kapsaminda kurdugum bir teknoloji ekibidir. Takim kaptani olarak aviyonik ve yaziim
alanlarinda aktif olarak calismaktayim.

Lavira Roket Takimi Eylal 2021 - Subat 2023
Teknik Takim Uyesi
. Lavira Roket Takimi bunyesinde, TEKNOFEST 2022 Orta Irtifa Roket Yarismasi'ndaki tim rapor asamalarini
basariyla gecerek Aksaray Hisar Atis Alani'nda dtzenlenen finale katiimaya hak kazandik. Takimda aviyonik ve
mekanik Uretimden sorumlu oldum.

EGITIM
Kocaeli Universitesi 2021 - Halen
Lisans , Elektronik ve Haberlesme Muhendisligi
Behcet Canbaz Anadolu Lisesi 2016 - 2020

Lise, Sayisal


https://halilibrahimcetin.com.tr/
https://github.com/halilibrahimcetin
www.linkedin.com/in/halilibrahimctn

SERTIFIKALAR

Network Guvenligi Temelleri TEKNOEEST Orta Irtifa Roket Yarismasi Network Glivenligi Temelleri
Siber Kullpler Birligi Finalist Belgesi Siber Kullpler Birligi
TEKNOFEST
Technical Academy Program .
NOKIA Gonullu Sertifikasi - TEKNOFEST IHA Yapimi ve Egitimi
TEKNOFEST Udemy
Yazilim Test Otomasyonu .
BTK Akademi Roket Yarismasi Egitim Programi IHA-1 Lisansi
SatukEdu Foundation Sivil Havacllik Genel Mudurligu
Introduction to Internet of Things
Stanford University Veri Bilimi icin Python ve Tensorflow C Programlama
BTK Akademi Udemy

PROJELER

loT Tabanli Web Arayiizii Kontrollii Akilli itfaiye Araci

Bitirme projem kapsaminda gelistiriimis olup web arayuzu Uzerinden kontrol edilebilen akilli bir itfaiye araci sistemidir. Web sayfasi ile
aracin ana bilgisayari olan Raspberry Pi 5 arasindaki iletisim, VPS Uzerinde kurdugum MQTT broker Gzerinden saglanmaktadir.

Arag sasesi ve elektronik bilesen tutuculari SolidWorks ile tarafimca tasarlanip 3D yazicida Uretilmistir. Kamera goruntusu ise VPS
Uzerinde ¢alisan Owncast Uzerinden gergek zamanli olarak iletilmistir.

C# Tabanl Akilll Ev Kontrol Sistemi Uygulamasi ve Tasarimi

C# dersi kapsaminda gelistiriimis akilli ve sistemleri kontrol arayuzu ve akilli ev tasarimi projesidir. Projede MS SQL , MQTT kullanilarak
akillr ev ve arayUz arasinda baglanti kurulmus olup , akill ev icin Raspberry Pi 4 Gzerinde ¢alisan Python temelli bir sistem tasarlanmistir.
Sistem bir evde bulunan sensorlerden aldigl veriyi anlik olarak araytizde gostermekte ve gerekli fonksiyonlarin kullanici tarafindan
uzaktan kontrol edilebilmesini saglamaktadir ( Kapi ac/kapa , Isik Seviyesi ayarla vb.)

loT Tabanli Otomobil Kontrol ve Takip Uygulamasi

Bu proje, "MUhendislik Tasarimi 3" dersi kapsaminda gelistiriimis olup 10T tabanli bir arag¢ kontrol ve takip sistemi olusturulmasini
icermektedir. Ara¢ Uzerindeki bilgisayar Raspberry Pi 5'tir ve bilesenlerle olan iletisim Python ile yaziimistir. Kullanicr arayuzU ise Android
Studio ve Java kullanilarak Android icin tasarlanip gelistiriimistir. Arac ile kullanici arasindaki iletisim MQTT protokolt Gzerinden
saglanmaktadir.

loT Tabanh Uzaktan Kontrol Edilebilir Robot Kol Tasarimi

"Muhendislik Tasarimi 2" dersi kapsaminda Linux sistemler Uzerinde deneyim kazanmak amaclyla Raspberry Pi 4 kullanilarak
gelistirilmistir. Uc eksenli robot kolunda kullanilan servo motorlar, PWM sinyallerini Raspberry Pi tizerinden almaktadir. Veriler, tkinter
kutuphanesiyle olusturulmus Python tabanl bir arayuzden kablosuz olarak gonderilmektedir. Ayrica robot kolunun hareketleri, matplotlib
kutuphanesi kullanilarak Kartezyen koordinat sistemi Uzerinde ger¢cek zamanli olarak gorsellestiriimektedir.

loT Tabanl Hava Durumu Takip Sistemi

"Muhendislik Tasarnimi 1" dersi kapsaminda gelistirilen bu loT projesinde ESP32 ile sicaklik, nem ve yagmur sensorleri kullaniimistir.
Sensor verileri, Firebase kullanilarak HTML, Bootstrap 5 ve JavaScript kullanilarak olusturulan yerel bir web sitesinde gergek zamanli
olarak gorunttlenmis ve gorsellestiriimistir. Bu ¢calisma, C ve C++ dillerinde deneyim kazanmama ve veritabani sistemlerinin ¢alisma
mantigini daha iyi anlamama katki saglamistir.

Denetimli Makine Ogrenmesi Kullanarak Trafik Levhalarinin Durumunu Tahmin Etme

"Makine Ogrenmesi” dersi kapsaminda gerceklestirilmis olup, akademik bir makalenin konusu olan trafik isaretlerinin yansiticilik
degerlerine gore durumlarinin tahmin edilmesini amaclamaktadir. Projede ANN, SVM ve RFC gibi yontemler kullanilimis; en uygun
tahmini belirlemek icin Dogruluk (Accuracy), Kesinlik (Precision), Duyarlilik (Recall) ve F1-Skoru gibi metrikler karsilastirimistir.

Gercek Zamanlh Drone Tanima ve Takip Sistemi
"Bilgisayarla Goru" dersi kapsaminda gelistirilmis olup, 1100 fotograftan olusan bir veri seti kullanilarak bir modelin egitiimesini
icermektedir. Optimizasyon sonrasi model, goruntulerden gercek zamanli olarak drone tespiti yapabilecek hale getirilmistir.

MATLAB ile MOBESE Goériintuisiinden Ara¢ Takip Uygulamasi
"Imge Isleme” dersi kapsaminda gelistiriimis olup, program deneyimi kazanmak amaciyla Python yerine MATLAB kullanilarak gorinti
isleme calismalari yapiimistir.Proje kapsaminda MOBESE verisinde bulunan araclar taninmakta ve isaretlenmektedir.

RFID Kart Okuyucu Sistem Tasarimi

“Mikroislemciler” dersi kapsaminda gelistiriimis olup MSP430G2553 ve RC522 RFID okuyucu kullaniimistir. Sistem, tanimli bir kart
okundugunda bir LED'in yanmasini saglayacak sekilde tasarlanmistir. Bu ¢alisma, Assembly ve C ile kodlama deneyimi kazanmama ve
Altium kullanarak devre tasarimi ve uygulamasi yapabilmeme katki saglamistir.

220V-15V DC Gii¢ Kaynag
“Muhendislik Uygulamalarina Giris” dersi kapsaminda gelistirilmistir. 220V AC girise ve 0-15V ayarlanabilir DC ¢ikisa sahiptir. PCB
tasarimini Altium programi kullanarak ben tasarlayip urettim; bu stre¢ devre tasarimi konusunda deneyim kazanmami saglamistir.

Merkiit Orta irtifa Roket
TEKNOFEST'22 kapsaminda Lavira Merkut Roket Takimi tarafindan gelistirilen 352 cm uzunlugunda orta irtifa bir roket ¢alismasidir.
Takim, tUm rapor ve test asamalarini basariyla tamamlayarak finalist olmaya hak kazanmistir.



